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CRANES & COMPONENTS

AntiSway

zatadunek
ROZWIAZANIE FIRMY GH: ATV+AntiSway

- Redukcja kotysania tadunku w prosty sposob, dzieki oprogramowaniu
zintegrowanemu z napedami o0 zmiennej predkosci na suwnicy.

- Zredukowanie kotysania zatadunku podczas przyspieszania i hamowania.
- Skuteczne rozwigzanie zarowno dla przemieszczania sie weiggnikow, jak i suwnic.
- tatwosc¢ konfiguracji i uzytkowania, bez koniecznosci dodatkowych regulacji ustawien.

- tatwe doposazenie istniejgcych suwnic poprzez wgranie oprogramowania
do uktadu napedowego.

ZALETY

Wiegksza predkos¢ + Wieksza doktadnos$¢ = Zwiekszona wydajnos¢ i bezpieczenstwo.

Bez konieczno$ci angazowania operatora: system automatycznie redukuje kotysanie.

JAK TO DZIALA

1 Funkcje:
Polecenia operatora (przyspieszanie/hamowanie).
Predkosci wciggnika i suwnicy.

2 Algorytm zintegrowany z oprogramowaniem napedow o zmiennej predkoSci, ktore steruja silnikami
weiggnika i suwnicy. Algorytm okresla optymalne rampy przyspieszania/zwalniania, aby zredukowa¢ kotysanie.

3 Kazdy naped steruje ruchem niezaleznie.
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DANE TECHNICZNE

Oprogramowanie zapobiegajace kotysaniu jest woudowane w oprogramowanie sprzetowe falownikéw Schneider ATV 320. Po wstepnej konfiguracji autonomicznie okresla wartosci ramp
przyspieszania/zwalniania - Nie wymaga dodatkowych czujnikow ani sterownikéw PLC - Minimalna konserwacja - Sterowanie w petli otwartej: nie wykryje ani nie koryguje kotysania
spowodowanego przyczynami zewnetrznymi - Automatycznie odtacza sie przy niskiej predkosci, aby utatwié pozycjonowanie tadunku - Umozliwia ponowng konfiguracje, odtaczenie i
ponowne podtaczenie poprzez fizyczny dostep do napedow.

www.ghcranes.com GH CRANES stale ulepsza swoje produkty, w zwigzku z tym zastrzega sobie prawo do zmian w niniejszym dokumencie. Ostatnia wersja 2023 01.



